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معادلات حرکت در فضای حالت
 .بنویسید حالت فضای در را شده داده نشان سازه حرکت معادله -1

 .می باشد جابجایی سیستم خروجی -الف
 .می باشد سرعت سیستم خروجی -ب
 .می باشد شتاب سیستم خروجی -ج
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معادلات حرکت در فضای حالت
 .بنویسید حالت فضای در را شده داده نشان سازه حرکت معادله -2

 .می باشد جابجایی سیستم خروجی -الف
 .می باشد سرعت سیستم خروجی -ب
 .می باشد شتاب سیستم خروجی -ج
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معادلات حرکت در فضای حالت

 :بنویسید قطری صورت به را زیر حرکت معادلات -3
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معادلات حرکت در فضای حالت

 آزاد شارتعا پاسخ .است آمده زیر در سیستم یک حالت فضای معادله -4
 .نمایید محاسبه کردن قطری روش به را مربوطه سیستم
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معادلات حرکت در فضای حالت
 به ردنک قطری روش به آن اولیه شرایط به توجه با را زیر شکل در شده داده نشان سازه آزاد ارتعاش پاسخ -5
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معادلات حرکت در فضای حالت
 بدیلت روش به را مربوطه سیستم آزاد ارتعاش پاسخ .است آمده زیر در سیستم یک حالت فضای معادله -6

 .نمایید محاسبه لاپلاس
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معادلات حرکت در فضای حالت
 دو در زمانی محتوای روش به را مربوطه سیستم پاسخ .است آمده زیر در سیستم یک حالت فضای معادله -7

 -ب              -الف :نمایید محاسبه زیر حالت
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معادلات حرکت در فضای حالت
 هب زمانی محتوای روش به را                                  پایه تحریک اثر تحت شده داده نشان سازه پاسخ -8

   .آورید دست
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معادلات حرکت در فضای حالت
 دو در انسیفرک محتوای روش به را مربوطه سیستم پاسخ .است آمده زیر در سیستم یک حالت فضای معادله -7

 -ب              -الف :نمایید محاسبه زیر حالت
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معادلات حرکت در فضای حالت
 دوم اتطبق در که می دهد نشان را طبقه پنج ساختمان یک مقابل شکل -8
 هک صورتی در .می شود وارد آن به کنترلی نیروهای محرک توسط چهارم و

 مقایسه است مطلوب شود واقع Elcentro زلزله اثر تحت سازه این
 تحال دو در پنجم و سوم طبقات شتاب و سرعت جابجایی، پاسخ های

 .نشده کنترل سازه و شده کنترل سازه
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معادلات حرکت در فضای حالت
 اتطبق در که می دهد نشان را طبقه پنج ساختمان یک مقابل شکل -9

 ورتیص در .می شود وارد آن به کنترلی نیروهای محرک توسط پنجم و سوم
 مقایسه است مطلوب شود واقع Elcentro زلزله اثر تحت سازه این که

 تحال دو در پنجم و سوم طبقات شتاب و سرعت جابجایی، پاسخ های
 .نشده کنترل سازه و شده کنترل سازه

0 5 10 15 20 25 30
-0.4

-0.2

0

0.2

0.4

(sec)t

)(gxg

Elcentro زلزله نگاشت شتاب

1k

2k
1m

2m
2k

3m
2k

4m
2k

5m

)(3 tF

)(5 tF

{ } )(101.2668.2042072.2092.215}{ 3 kg×=m

{ } )/(10848999113147}{ 6 mN×=k
%2=ξ

)(5)( txmtF gii =


