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.II ماتريس سختي -محاسبه ماتريس هاي مشخصه هاي سازه اي
.سختي ماتريس تعيين براي محدود المان روش )3

Frame المان : دوم حالت
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:تاس زير صورت به كلي به محلي مختصات تبديل ماتريس
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.II ماتريس سختي -محاسبه ماتريس هاي مشخصه هاي سازه اي
.سختي ماتريس تعيين براي محدود المان روش )3

:با تاس برابر محلي مختصات دستگاه در المان سختي ماتريس
Frame المان : دوم حالت
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E:مانال الاستيسيته مدول
A:المان مقطع سطح
I:المان اينرسي ممان
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.II ماتريس سختي -محاسبه ماتريس هاي مشخصه هاي سازه اي
.سختي ماتريس تعيين براي محدود المان روش )3

  به كلي مختصات دستگاه در المان سختي ماتريس
:مي آيد دست به زير صورت

Frame المان : دوم حالت
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